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(1) justificando todas sus respuestas Responda Verdadero (V) o Falso (F), .
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Justificación:

Tenemos que
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Reemplazando estos valores en la primera ecuación del sistema, se tiene
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Esto muestra que si es laB C B> > >
" # $ Á œ  B B B’ “ c d" # "

* * $

solución del sistema y%B  B œ B à B œ B  #  #B à #B  B œ  "" # $ # " $ $ "
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,Ñ E œ F œ Ð, Ñ ß , œ ß
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 ___ ___  Si y  con entoncesF
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ÐEFÑ"  es una matriz antisimétrica.

Justificación:

Tenemos que
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Calculemos E † F
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Calculemos los elementos de , si es posible, usando el método de laÐEFÑ"

adjunta.

k kE † F œ  "%$    ""*   œ #%  #% œ !#%& #&& #($ #(&
# # # #

Observamos que el determinante de la matriz  es cero, es decir, E † F ÐEFÑ"

no existe.

En forma adicional, mencionemos que  y con este resultado yak kF œ !

podíamos concluir que el determinante de   era igual a cero.  E † F ú

-Ñ E F ___ ___ Si  es una matriz ortogonal y es una matriz escalar, entoncesF

k kE † F œ "X "  

Justificación:

Usando propiedades, notemos que

k k k kk k k kE † F œ E F œ EX " X " "
Fk k
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La matriz es ortogonal, pues E œ M œ œ
" ! " ! " !
! " ! " ! "#
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La matriz  es escalarF œ
# !
! #” •

Luego  y  k k k kE œ " F œ %

Finalmente,  k k k kE † F œ E œ Á "X " " "
F %k k ú
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Justificación:

Usemos la definición de determinante, considerando 3 œ %
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(40 puntos).

(2)  Resuelva el sistema

 #B  C œ  "  D

B  C œ D

$D œ "  #B  %C

usando el método de  Cramer 

(20 puntos).
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Solución:

Reordenando los elementos del sistema

#B  C  D œ  "

B  C  D œ !

#B  %C  $D œ "

Matricialmente

E œ à œ à œ
# "  "  " B
"  "  " ! C
#  % $ " D

Ô × Ô × Ô ×
Õ Ø Õ Ø Õ Ø, B

Luego

  k k
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Como el sistema es cuadrado y , podemos usar el método de Cramerk kE Á !
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Finalmente, el vector solución es B œ œ
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