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I 

SUMARIO. 

 

 En la línea de corte de planchas de la Compañía Siderúrgica Huachipato S.A. las guillotinas 

volantes de corte de planchas cumplen una función muy importante, esto es, porque tienen la 

capacidad de cortar el material en movimiento, de diversos largos y espesores. Es por esto que el 

objetivo de la siguiente Memoria de Título es comprender el funcionamiento y verificar el estado de 

ella. 

 

 Para lograr lo anterior, se realiza un análisis mediante el método de los elementos finitos, 

tanto para la cinemática del equipo como para el análisis estructural del eje principal de la máquina. 

Ambos modelos fueron realizados con el software Samcef V10, en sus módulos Mecano y Asef 

respectivamente.  

 

 Se concluye que el comportamiento de los resultados obtenidos, para el análisis cinemático 

de la guillotina, es de acuerdo a lo esperado, es decir, un incremento en las reacciones de los apoyos 

y aceleraciones mientras el sistema se encuentra en comportamiento transiente y una estabilización 

de estos parámetros cuando se logra un régimen. En cuanto al eje principal de la guillotina volante 

de corte de planchas, se concluye que la zona más crítica es la unión del eje con el marco superior de 

la guillotina, precisamente es aquí donde se ha producido la ruptura de éste en varias ocasiones. 

Estas fallas son independientes de las condiciones de carga y configuración del eje, por lo que 

pueden deberse a malas condiciones del material (fisuras internas) o fallas en los sistemas de 

lubricación en los descansos. 

 

 Por lo tanto, se hace necesario realizar un estudio similar al presentado para el resto de los 

componentes del equipo, de esta forma se pueden determinar con mayor precisión los motivos de las 

fallas que él presenta. 
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